Budapesti Miiszaki és Gépészmérnoki alapszak
Gazdasagtudomanyi Egyetem Gépészeti fejleszt6 szakirany
Gépészmérnoki Kar Kotelezoen valaszthato tantargy

TANTARGY ADATLAP ES TANTARGYKOVETELMENYEK
Utols6 modositas datuma: 2013. 04. 15.

1. Tantagy neve:
CNC gépek és ipari robotok szimulacidja I.

(Simulation of CNC Machines and Industrial Robots)

2. kod Szemeszter  Kovetelmény  Kredit Nyelv Targyfélév
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3. A tantargyfelelds személy és tanszék:

Név: Beosztas: Tanszék, Int.:

Dr. Monostori Laszl6 egyetemi tanar Gyartastudomany és technologia

4. A tantargy eloadoja:

Név: Beosztas: Tanszék, Int.:

Dr. Erdés Gabor Tudomanyos fomunkatérs MTA SZTAKI

5. A tantargy az alabbi témakorok ismeretére épit:
Mechanizmusok elmélete, Gépgyartastechnologia

6. Kotelezo/ajanlott elétanulmanyi rend:
Kotelezo: -

Ajanlott: MECHANIZMUSOK ALAPJAI (BMEGEMMAG44 )

7. A tantargy célkitiizése:

Szamitogeéppel segitett megmunkalds szimulacid napjaink mérndki gyakorlatanak egyre
fontosabb része. A szimuldciok nagy koltségmegtakaritasokkal jarnak, mivel nem
foglalnak draga gépidot. A szimulacidos rendszerek haszndlatakor azonban
elengedhetetleniil sziikséges a programok lehetdségeinek és korlatainak megismerése és
megértése. A targy alapvetd célkitlizése, hogy ismertesse a fobb megmunkalo
szimulatorok altal hasznalt matematikai algoritmusokat és megmutassa ezen algoritmusok
eloényeit és korlatait. Az algoritmusokat, Mathematica programozasi kornyezetben a
LinkageDesigner mechanizmus modellez6 rendszer segitségével, virtualis modellek
épitésével a hallgatok tesztelhetik is.

8. A tantargy részletes tematikaja:

Hét Eloadas
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Szimulacios programok attekintése

Bevezetés a Mathematica program hasznalataba

Matematikai alapfogalmak (Homogén transzformacios matrixok, Grafok)

Matematikai alapfogalmak (Forgat6é matrixok)

g B W N e

Kinematikai kényszerek ( Alsd, Felsérendli kényszerek, Modellezési
modszerek)

Nyilt kinematikai lanct gépek modellezése

ZH

Inverz kinematikai probléma
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Strukturalt input fajlok kezelése

10. | Szerszam korrekcio, null pont eltolas, ofszet palya generalas

11. | Palya interpoléci6 és trajektoria tervezés

12. | Bevezetés a graf strukturdju parallel gépek modellezésébe (Fiiggetlen
kényszer egyenletek generaldsa).

13. | Féléves projekt terv konzultacio

14. | Projekt terv prezentacio

9. A tantargy oktatasanak médja:

Eldadas, és azt kovetden az anyaghoz kapcsolodd modellezési, szamitastechnikai labor
ahol a hallgatok az eléadashoz kapcsolodo feladatokat oldanak meg. A gyakorlat és az
eldadas feladatait Mathematica és a LinkageDesigner program segitségével oldjak meg.

10. Kovetelmények:

a. A szorgalmi idészakban:

A szorgalmi id6szakban a 7. héten zarthelyi megirdsara van lehetdség a gyakorlaton. A 6.
héten minden hallgaté egy szimulacios projektet valaszt melyet a 14. héten kell egy terv
prezentacid keretében el6adnia. A targy félévkozi jeggyel zarul amely a ZH, féléves
projekt és a projekt prezentaciora kapott jegyek atlaga.

b. A vizsgaiddszakban: -

c. A tanulmanyi kdvetelmények teljesitése soran tiltott eszkozoket hasznald hallgatok
szankcionalédsa az 1/2013 (1.30.) Dékani utasitas szerint torténik.

11. Pétlasi lehetoségek:

A zarthelyi potolhatd és/vagy javithato a 14. héten, valamint a TVSZ szerint potolhatok a
potlasi idészakban.

12. Konzultacios lehetéségek:
A konzultaciokat a tanszéki hirdetdtablan és a Honlapon meghirdetett idépontban tartjuk.

13. Jegyzet, tankonyv, felhasznalhato irodalom:

e Edward J Haug:Computer Aided Kinematics and Dynamics of Mechanical
Systems,Allyn and Bacon, 1989
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e LinkageDesigner Felhasznal6i kézikonyv

e Horvath, Markos: Gépgyartastechnologia,Miiegyetem Kiado.
o Eldadas jegyzetek a honlapon

14. A tantargy elvégzéséhez sziikséges tanulmanyi munka:

Az eléadéasokon és a tantermi gyakorlatokon kiviil 3 6/hét tanulas és gyakorlas.

15. A tantargy tematikajat kidolgozta:

Név:

Beosztas:

Tanszék, Int.:

Dr. Erdos Gabor

Tudomanyos fémunkatars

MTA SZTAKI
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