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2. A tantárgy felelőse (személy és tanszék):

	Név:
	Beosztás:
	Tanszék:

	Dr. Németh István
	egyetemi docens
	Gyártástudomány és -technológia


3. A tantárgy előadója:

	Név:
	Beosztás:
	Tanszék:

	Tóth András
	tudományos munkatárs
	Gyártástudomány és -technológia

	Galambos Péter
	tudományos segédmunkatárs
	SZTAKI

	Püspöki János
	egyetemi tanársegéd
	Gyártástudomány és -technológia


4. A tantárgy az alábbi témakörök ismeretére épít:

Gépipari technológia, anyagismeret, fizikai mennyiségek kapcsolatrendszere, gépelemek méretezése, kinematika, kinetika, rendszermodellezés, irányítástechnika, elektromechanika, dinamika.
5. Kötelező/ajánlott előtanulmányi rend: 

Tematikaütközés miatt a tantárgyat csak azok vehetik fel, akik korábban nem hallgatták a következő tantárgyakat:

	BMEGEGTAGM2
	Különleges robotok és robotkezek


6. A tantárgy célkitűzése:

A tantárgy bemutatja a robot és a környezet kapcsolatának sajátosságait, elsősorban nem ipari robotalkalmazásoknál. Robot-ember, robot-élő szervezet analógiákat, különbségeket tár fel. A különleges szervizrobot tématerületek ismertetése során megismerhetők a különleges robotkialakítások, végberendezések és perifériák.
7. A tantárgy részletes tematikája:

	Hét
	Előadás

	1.
	Az ipari- és az újra programozható, szenzor alapú mechatronikai eszközök, melyek, az emberi tevékenységeket hasznosan szolgálják, „hétköznapi körülmények” között, vagyis a szerviz robotok alkalmazástechnikai jellemzői, alaptípusai. Különlegesnek tekinthető robot-felhasználási területek: gyógyászat, építőipar, környezetvédelem, mezőgazdaság, kommunális szolgáltatások, biztonságtechnika, futárszolgálat, katasztrófavédelem, hadászat, űrkutatás bemutatása,  elemzése.

	4.
	Egészségügyi robotok 

	7
	Háztartási robotok

	10.
	Környezetvédelmi és biztonsági feladatokra alkalmazott robotok

	13.
	Párhuzamos kinematikájú robotszerkezetek.


A gyakorlatok témakörei: A tantermi gyakorlatok az embermodellezés és az ember-környezet kapcsolat ergonómiai értékelését célul kitűző tanulmányterv elkészítését segítik. A hallgatók elsajátítják a vezető embermodellező és ergonómiai szimulátor szoftver, a JackTM használatát. 

A laborgyakorlatok témakörei: 1. egészségügyi robotok: felső végtag mozgásterápia, 2. egészségügyi robotok: viselhető robot impedancia szabályozása, 3. komponens alapú robot rendszer, 4. humanoid robot
8. A tantárgy oktatásának módja:

A tárgyat háromhetes, hetente háromórás előadás-gyakorlat-laborgyakorlat blokkok építik fel. Az előadások átfogó, gyakorlati példákat elemző kutatásokat, tervezéseket, működő robotrendszereket mutatnak be. A tantermi gyakorlatok egy szimulációs rendszerrel végzett tanulmányterv elkészítését segítik. A laborgyakorlatok az előadásokon rövidebben bemutatott rendszerek megvalósított és működő példányaihoz kapcsolódnak.

9. Követelmények

	a)
	A szorgalmi időszakban: A szorgalmi időszakban: Az előadások legalább 70%-án a részvétel kötelező. A szorgalmi időszakban a 7., és a 14. héten zárthelyi dolgozat megírása, a 14. héten tanulmányterv beadása. (A zárthelyi dolgozatok témája az előadások és a laborgyakorlatok anyaga.) Az aláírás megszerzésének feltétele: a zárthelyi dolgozatok legalább elégséges szintű megírása és a tanulmányterv beadása.

A tárgy félévközi jeggyel zárul. A félévközi jegy megállapítása: a három zárthelyi dolgozat és a tanulmányterv 33,33%-33,33-33,33%-ban történő beszámításával alakul ki.

	b)
	A vizsgaidőszakban: -

	c)
	Tantárgyi követelményeket tiltott eszközzel teljesíteni szándékozó hallgatók szankcionálása: A tantárgyi követelményeket tiltott eszközzel vagy szabálytalanul teljesíteni szándékozó hallgatókkal szemben az 1/2013. (I. 30.) dékáni utasítás rendelkezéseinek alkalmazásával kell eljárni.


10. Pótlási lehetőségek

A TVSZ előírásai szerint. 
11. Konzultációs lehetőségek

A konzultációkat heti rendszerességgel a tanszéki hirdetőtáblán meghirdetett időpontban tartjuk.
12. Jegyzet, tankönyv, felhasználható irodalom:

Könyv/tankönyv: Workshop für OTS-Systeme in der Robotik, Fraunhofer IPA WorkshopF 112, 9.Dez.1994, Stuttgart. Herausgebert: R.D.Schraft,E.Westkamper,

Jegyzet: -
Letölthető segédanyagok: www.manuf.bme.hu 
13. A tantárgy elvégzéséhez szükséges tanulmányi munka:

A tantárgyhoz tartozó tanulmányi munkaidő felosztása a tanórák, továbbá a házi feladatok és a zárthelyik között (a felkészülésre, ill. a kidolgozásra fordítandó/elvárható idő).
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14. A tantárgy tematikáját kidolgozta:

	Név:
	Beosztás:
	Tanszék:

	Tóth András
	tudományos munkatárs
	Gyártástudomány és -technológia


