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BME Gyártástudomány és -technológia Tanszék Különleges robotok és robotalkalmazások: Egészségügyi robotok I.

ElElııadadáásvsváázlatzlat

� A robotika eszköztára és a rehabilitáció, a robotok rehabilitációs és segítı
alkalmazási lehetıségei

� Magyarországi egészségügyi és rehabilitációs robotikai helyzetkép

� Kutatás-fejlesztési és innovációs projektek
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MozgMozgáásrehabilitsrehabilitáácicióóbanban, gy, gyóógytorngytornááztatztatáásban sban 
(fels(felsıı vvéégtag , kgtag , kééz, ujjak, egyensz, ujjak, egyensúúly, jly, jáárráás) s) ––

kereskedelmi jelentkereskedelmi jelentııssééggőőek ek éés s MMagyarorszagyarorszáágon feltalgon feltaláálhatlhatóóak kiemelveak kiemelve

REHAROBARMin

Gait Trainer

Lokomat
InMotion



A robotika eszkA robotika eszkööztztáára ra éés a rehabilits a rehabilitáácicióó, , 
a robotok rehabilita robotok rehabilitáácicióós s éés segs segííttıı alkalmazalkalmazáási lehetsi lehetıısséégeigei
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MozgMozgáásrehabilitsrehabilitáácicióótt segsegííttıı eszkeszköözzöök 1 : Hagyomk 1 : Hagyomáányos, rugalmas nyos, rugalmas éés gravits gravitáácicióós s 
elelııfeszfeszííttééssőő, valamint g, valamint géépespesíített tett ortortéézisekzisek/s/síínek/tornnek/tornááztatztatóó ggéépekpek
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MozgMozgáásrehabilitsrehabilitáácicióótt segsegííttıı eszkeszköözzöök 2 : Motoros tornk 2 : Motoros tornááztatztatóó ggéépekpek

� Passzív gyógytornáztató berendezések (CPM):      Kintrex, Artromot, EX N’
Flex, Biodex, Cybex, Kinetec stb. nem robotok (szenzoralapú?, szabadon 
programozható?) 

� Visszacsatolás (szervohajtás) kérdése: Posztoperatív bemozgatáshoz megfelel 
– stroke rehabilitációhoz csak részlegesen 
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MozgMozgáásrehabilitsrehabilitáácicióótt segsegííttıı eszkeszköözzöök 3 : robotok, k 3 : robotok, 
ggéépespesíített tett ortortéézisekzisek, akt, aktíív protv protéézisekzisek

� A gyakran multimodális interakció fontos elemzési szempontja az 
elırecsatolás (beteg→eszköz), és a visszacsatolás (eszköz→beteg). 
modalitásai:
� Vizuális információ
� Erı/nyomaték
� Rezgés
� Nyomás
� EMG→→

� EEG
� Hı

Forrás: http://www.dlr.de
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MozgMozgáásrsrehabilitehabilitáácicióóss robotokrobotok osztosztáályozlyozáásasa

� Terápia
Lokomat (Svájc)

 Reharob (Magyarország)

� Állapotfelmérés

 Armanda (Hollandia)
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MozgMozgáásrsrehabilitehabilitáácicióóss robotokrobotok osztosztáályozlyozáása (folyt.)sa (folyt.)

� Asszisztív (funkció
támogató/pótló)

 ARM (Hollandia)
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ErgoterErgoteráápipiáátt segsegííttıı eszkeszköözzöök: csak hagyomk: csak hagyomáányos nyos 
megoldmegoldáás ismerts ismert
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KognitKognitíív tv táámogatmogatáás nys nyúújtjtóó eszkeszköözzöök: infokommunikk: infokommunikáácicióós s 
eszkeszkööz + robotz + robot

� Enyhefokú demenicában
szenvedıknek

 Kompaï (Franciaország)



MagyarorszMagyarorszáági eggi egéészsszsééggüügyi gyi éés rehabilits rehabilitáácicióós robotikai s robotikai 
helyzetkhelyzetkéépp
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Da Vinci, urolDa Vinci, urolóógiai sebgiai sebéészrobot, szrobot, 
Telki kTelki kóórhrhááz, eseti alkalom 2z, eseti alkalom 2007.03.23.007.03.23.
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LTC2LTC2--FTS FTS tiptip. robottargonca, . robottargonca, ÁÁllami Egllami Egéészsszsééggüügyi gyi 
KKöözpontzpont
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GaitTrainerGaitTrainer, , OORIOORI
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TecanTecan TracTrac SystemSystem, , GenoIDGenoID Kft.Kft.
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Robotbeteg, SOTE, 2009.09.16.Robotbeteg, SOTE, 2009.09.16.


