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Tantárgy Adatlap és tantárgykövetelmények
KÜLÖNLEGES ROBOTOK ÉS ROBOTKEZEK
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2. A tantárgyfelelős személy és tanszék:

	Név:
	Beosztás:
	Tanszék:

	Dr. Arz Gusztáv
	tudományos főmt.
	Gyártástudomány és -technológia


3. A tantárgy előadója:

	Név:
	Beosztás:
	Tanszék:

	Dr. Arz Gusztáv

Dr. Merksz István
Tóth András
	tud. főmunkatárs

egyetemi adjunktus
ügyvivő szakértő
	Gyártástudomány és -technológia


4. A tantárgy az alábbi témakörök ismeretére épít:
Anyagismeret, technológiai ismeretek, fizikai mennyiségek kapcsolatrendszere, gépelemek méretezése, kinematika, kinetika, rendszermodellezés, irányítástechnika, elektromechanika, dinamika.
5. Kötelező/ajánlott előtanulmányi rend: 

Ajánlott: Gépgyártástechnológia
6. A tantárgy célkitűzése:

A tárgy kapcsolódását, a szakhoz illesztését a tanulmányi rend biztosítja. A leadott anyag első része feltáró, a másodi része kifejtő, kiértékelő jellegű. A tantárgy bemutatja a robot és a környezet kapcsolatának sajátosságait, elsősorban, nem ipari robotalkalmazásoknál. Robot-ember analógiákat, különbségeket.

Megismerhetők, a tématerületek ismertetése során, a különleges, az emberi kéz szerkezeti modelljei, többujjas megfogó szerkezetek, kézprotézisek. 
7. A tantárgy részletes tematikája:
Előadások tematikája:
-
A robottechnika alapjai. A robotok típusai, jellemzőik. Különlegesnek tekinthető robot-felhasználási területek számbavétele.
-
Az újra programozható, szenzor alapú mechatronikai eszközök, -melyek, az emberi tevékenységeket hasznosan szolgálják, „hétköznapi körülmények” között-, vagyis a szerviz robotok ismertetése.  
-
A szerviz robotok vizsgálata az alábbi szempontok szerint:

innovációs potenciál, hasznosíthatóság, speciális feladatok átfogó elemzése alapján, a szükséges autonómia és automatizálás fokának megvalósíthatósága, a  környezet-robot, ember-robot kapcsolat, a szükséges adaptivitás. A kapcsolat érzékelési feladatai.

-
A leggyakoribb alkalmazási területek, mint gyógyászat, építőipar, környezetvédelem, mezőgazdaság, kommunális szolgáltatások, biztonságtechnika, futárszolgálat, katasztrófavédelem, hadászat, űrkutatás bemutatása.

-
Sok szabadságú megfogók, kézprotézisek elemzése

a kéz, megfogó bonyolultságának szintjei vizsgálata, amelyek szükségesek az adott funkció/k/ létrehozásához.

emberi mozdulatok, szabályozási szintek modellezése, mozgásparaméterek, erőhatások vizsgálata, különleges anyagok szükségessége 
-
Az élővilágot utánzó robotok. ( Kúszó, mászó szerkezetek.) Biorobotok.
-
A mikro-robottechnika alapjai.
Gyakorlatok tematikája:
Átfogó, teljes szemeszterre kiterjedő, az előadás anyagát kiegészítő, gyakorlati példákat elemző kutatások, tervezések, működő robotrendszerek bemutatása.
8. A tantárgy oktatásának módja: 
Előadások, és azokkal váltakozva az anyaghoz kapcsolódó, tervezési labor gyakorlatok. Az anyag megértését 4 laboratóriumi gyakorlat segíti, melyen felkészülten kell megjelenni. A tanszéki honlapon található anyagok, letölthető laborjegyzőkönyvek a felkészülést segítik.
9. Követelmények
a.
A tárgy félévközi jeggyel zárul. 
b.
A félév során egy különleges robotalkalmazás esettanulmányát kell kidolgozni.

A feladatmegoldást konzultáció segíti.

c.
Az esettanulmány eredményeit előadás formájában ismertetni kell.

d.
A jegy megszerzésének feltételei:

*
Az esettanulmány elégséges szintű elkészítése, ismertetése.

*
Valamennyi labor gyakorlat elvégzése. (A félév utolsó hetében laborgyakorlat pótlási lehetőséget biztosítunk.)
e.
A jelenlét ellenőrzése a TVSz-nek megfelelően történik.
f.
Az érdemjegy kialakításának módja:

A félévvégi „f” jegy megállapításánál az esettanulmányra kapott pontszám és a beszámoló minősége együttesen számítanak, 80%-20%-ban.

Esettanulmányra adható maximális pontszám:
80


elégséges szint:
32
Beszámolóra adható max. pontszám:
20


elégséges szint:
8

10. Konzultációs lehetőségek

A konzultációkat a tanszéki hirdetőtáblán és a tanszéki honlapon meghirdetett időpontban tartjuk.
11. Jegyzet, tankönyv, felhasználható irodalom:
Irodalom:

R.D.Schraft, G.Schmierer: Serviceroboter Springer Vlg.1998, ISBN 3-540-64330-3
3.Workshop für OTS-Systeme in der Robotik, Fraunhofer IPA WorkshopF 112, 9.Dez.1994, Stuttgart. Herausgebert:R.D.Schraft,E.Westkamper

Segédanyagok: http://www.manuf.bme.hu

12. A tantárgy elvégzéséhez szükséges tanulmányi munka: 
Az előadásokon és a laboratóriumi gyakorlatokon kívül 6 ó/hét tanulás és gyakorlás.

13. A tantárgy tematikáját kidolgozta:

	Név:
	Beosztás:
	Tanszék:

	Dr. Merksz István
	egyetemi adjunktus
	Gyártástudomány és -technológia


