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1. Tantargycim
Ipari robottechnika

Industrial robotics
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3. A tantargyfelelds személy és tanszék:

Név: Beosztas: Tanszék, Int.:

Dr. Németh Istvan egyetemi docens Gyartastudomany ¢és -technoldgia

4. A tantargy eloadoja:

Név: Beosztas: Tanszék, Int.:

Dr. Merksz Istvan egyetemi adjunktus Gyartastudomany ¢és -technoldogia
To6th Andras tudomanyos munkatars Gyartastudomany és -technoldgia
Dr. Galambos Péter tudomanyos munkatars SZTAKI

5. A tantargy az alabbi témakorok ismeretére épit:
Gépipari technologia, anyagismeret, gépelemek méretezése, kinematika, kinetika,
rendszermodellezés, iranyitastechnika, elektromechanika, dinamika.

6. Kaotelezd/ajanlott elétanulmanyi rend:
Kotelezo: -

Ajanlott: Gépgyartastechnologia (BMEGEGTAMO01)

7. A tantargy célkitiizése:
A tantargy bemutatja a robot helyét a termelési kornyezetben, az automatizaltsag szintjének
megfelelden, elsésorban gépipari felhasznaldsok tanulmanyozasan keresztiil. Ipari robot
szerepe, munkadarab manipulaldsa, valamint a csatlakoz6 feliiletére illesztett szerszdm
esetében.

8. A tantargy részletes tematikaja:

Hét Eloadas

1. | Az ipari robotok alkalmazastechnikai jellemzdi, alaptipusai. A
robotkivalasztas szempontrendszere.

2. | Forgacsolo szerszamgépek kiszolgdlasara a rendszerbe integralt ipari
robot feladatrendszere. A robot szerepe a technoldgiai folyamatban,
kapcsolattartasa a periférialis berendezésekkel €s a kornyezettel.
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3. | Gyarto sziget, gyartd vonal, gyarto rendszer kialakitdsinak mddozatai, a
mukodoképesség biztositasanak igényrendszerei.

4, Szerelés soran alkalmazott célrobot kialakitasok, robotos rendszerek.
Specialis, a szerelés folyamatara jellemz6 akadalyok lekiizdése /pl.: csap-
furat illesztés megoldasa/.

Robotmegfogok.

Alkatrészadagolas, alkatrészszallitas.

Alkatrészegyesités.

Robotprogramozas.

© © N o o

Robotvizsgalatok.

10. | Anyagegyesités, feliiletbevonds, anyaglevalasztds miiveletei sordn a
robot beavatkozasi, miiveleti tevékenységeinek elemzése.

11. | Ponthegesztd, Ontéformaképzd, gépkiszolgaldé robotos rendszerek
elemzése.

12. | A robotalkalmazas gazdasagossdga. Gazdasagi elemzések.

13. | A robotalkalmazas biztonsagtechnikdja. Gyartdé kornyezet kialakitasa,
biztonsagtechnikai eldirasok.

14. | Kiilonleges robotalkalmazésok.

A gyakorlatok témakorei: -

A laborgyakorlatok témakorei: robot szervohajtas, ipari robot programozas, palettazasi
feladat, intelligens kamera alkalmazas, adaptiv robotmegfogd, ipari robot alapu
egészségiigyi alkalmazas

9. A tantargy oktatiasanak médja:
Eldadas, €s azt kovetden az eldadasanyaghoz kapcsolddo, ipari robotalkalmazasi példakat
elemz6 laborgyakorlatok, otthoni munkaval elkészitend6 robotos szerelé rendszer terve.

10. Kovetelmények:

a. A szorgalmi idészakban: Az el6adasok legalabb 70%-an a részvétel kotelezd. A
szorgalmi idészakban a 7. és a 12. héten zarthelyi megirasa. (A zarthelyi téméaja az
eléadasok és laborok anyaga.) A robotos szereld rendszer tervének beadasa a 14. héten.
Az alairds megszerzésének feltétele: a zarthelyi legalabb elégséges szintli megirasa, a
tervfeladat beadasa és a laborgyakorlatokon valo eredményes részvétel.

b. A vizsgaiddszakban: A vizsga 60 perces irasbeli, és ezt kdvetden szobeli részbdl all. A
vizsgajegy megallapitasa: a szobeli vizsga sordn, az irasbeli (50%) és a feladat (50%)
eredményének figyelembe vételével alakul ki.

c. A tantargyi kdvetelményeket tiltott eszkozzel teljesitd vagy azt megkisérld hallgatok
esetében az 1/2013. (I. 30.) szdmu dékani utasitas rendelkezései szerint kell eljarni.

11. Pétlasi lehetoségek:
A zarthelyi dolgozatok potolhatok és/vagy javithatok a 13. héten. A tantargybol a hallgato
altal igénybe vehet6 potlo zarthelyik szama nem lehet tobb, mint ketté. A laborgyakorlatok
pétlasara a 14. oktatasi héten biztositunk lehetdséget.

12. Konzultacios lehetoségek:
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A konzultaciokat heti rendszerességgel a tanszéki hirdetétablan meghirdetett idépontban
tartjuk.

13. Jegyzet, tankonyv, felhasznalhaté irodalom:
Workshop fiir OTS-Systeme in der Robotik, Fraunhofer IPA WorkshopF 112, 9.Dez.1994,
Stuttgart. Herausgebert: R.D.Schraft,E.Westkamper,
Hubert K. Rampersad: Integrated and simultaneous design for robotic assembly, Wiley,
Chichester [etc], 1994
Segédanyagok: http://www.manuf.bme.hu
A honlapon az eldadéasvazlatok, a laboratoriumi gyakorlatokra valo felkésziilést segitd
anyagok ¢€s a laborgyakorlat jegyzokonyvi lapok is megtalalhatok.

14. A tantargy elvégzéséhez sziikséges tanulmanyi munka:
Az eldéadasokon és a laboratériumi gyakorlatokon kiviil 3 6/hét tanulés és gyakorlas.

15. A tantargy tematikajat kidolgozta:

Név: Beosztas: Tanszék, Int.:
Dr. Merksz Istvan egyetemi adjunktus Gyartastudomany ¢és -technoldgia
Toth Andras tudomanyos munkatars Gyartastudomany és -technoldgia
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