Budapesti Miiszaki és Gépészmérnoki mesterszak
Gazdasagtudomanyi Egyetem Gépgyartastechnologia szakirany
Gépészmérnoki Kar Szabadon valaszthaté tantargy

TANTARGY ADATLAP ES TANTARGYKOVETELMENYEK
Utols6 modositas datuma: 2013. 04. 15.

1. Tantargycim
Kiilonleges robotok és robotalkalmazasok

Specific robots and robot applications

2. kod Szemeszter  Kovetelmény — Kredit Nyelv Targyfélév
BMEGEGTMGV3 4. 2+0+0 f 3 magyar 1/1
3. A tantargyfelelés személy és tanszék:
Név: Beosztas: Tanszék, Int.:
Dr. Németh Istvan egyetemi docens Gyartastudomany ¢és -technologia
4. A tantargy eléadoja:
Név: Beosztas: Tanszék, Int.:
Dr. Merksz Istvan egyetemi adjunktus Gyartastudomany és -technologia
To6th Andrés tudoményos munkatars Gyartastudomany és -technologia
Galambos Péter tudomanyos segédmunkatars | SZTAKI
Piispoki Janos egyetemi tanarseged Gyartastudomany és -technologia
5. A tantargy az alabbi témakorok ismeretére épit:
Gépipari technoldgia, anyagismeret, fizikai mennyiségek kapcsolatrendszere, gépelemek
meéretezése, kinematika, kinetika, rendszermodellezés, iranyitastechnika,
elektromechanika, dinamika, aktuatorok.
6. Kotelezé/ajanlott elétanulmanyi rend:
Kotelezd: Gépgyartastechnologia (BMEGEGTAGO01)
Ajénlott: -
7. A tantargy célkitiizése:
A tantargy bemutatja a nem ipari kornyezet és a robotok sajatos kapcsolatat, alkalmazasi
eseteket, a kiilonleges un. szervizrobot tipusokat, azok részegységeit, kivalasztasuk,
tervezésiik alapjainak ismeretanyagat. Robot-ember analogiakat, kiillonbségeket tar fel. A
kiilonleges szervizrobot témateriiletek ismertetése soran megismerhetdk, a kiilonleges
végberendezések, az emberi kéz szerkezeti modelljei, tobbujjas megfogd szerkezetek,
kézprotézisek.
8. A tantargy részletes tematikaja:

Hét Eloadas

1. | Az ipari- és az ujra programozhatd, szenzor alapi mechatronikai
eszkozok, melyek, az emberi tevékenységeket hasznosan szolgaljdk,
,hétkoznapi  koriilmények”  kozott, vagyis a szerviz  robotok
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alkalmazastechnikai jellemzdi, alaptipusai. Kiilonlegesnek tekinthetd
robot-felhasznalasi teriiletek: gyogyaszat, épitipar, kornyezetvédelem,
mezdgazdasag, kommunalis szolgaltatasok, biztonsagtechnika,
futarszolgalat, katasztrofavédelem, hadaszat, {lrkutatas bemutatésa,
szambavétele.

2. | A szerviz robotok vizsgalata az alabbi szempontok szerint: innovacios
potencial, hasznosithatosag, specialis feladatok atfogd elemzése alapjan, a
sziikséges autonomia ¢és automatizalas fokdnak megvaldsithatosaga, a
kornyezet-robot, ember-robot kapcsolat, a sziikséges adaptivitds. A
kapcsolat érzékelési feladatai.

3. | Sok szabadsagu megfogok, kézprotézisek elemzése. A kéz, megfogd
bonyolultsdganak szintjei vizsgélata, amelyek sziikségesek az adott
funkcid/k/ 1étrehozasdhoz. Az emberi mozdulatok, szabalyozasi szintek
modellezése, mozgasparaméterek, erdhatasok vizsgalata, kiilonleges
anyagok sziikségessége.

4. | Egészségiigyi robotok I.

5. | Egészségiigyi robotok II.

6. | Héztartasi robotok irdnyitasa.

7 Megfogoszerkezetek 1.

8. | Megfogoszerkezetek II.

9. | Az éldvilagot utanzo robotok: biomimetikus és biorobotok.

10. | A mikro-robottechnika alapjai.

11. | Kornyezetvédelmi és biztonsagi feladatokra alkalmazott robotok

12. | Komponens alapt robot rendszerek.

13. | Robotkar direkt és inverz feladatai, korszerli szervomotor szabalyozasok.

14. | Parhuzamos kinematikajl robotszerkezetek.

A gyakorlatok témakorei: -

A laborgyakorlatok témakérei: -

9. A tantargy oktatiasanak médja:
Atfogo, gyakorlati példdkat elemzd kutatasok, tervezések, miikddé robotrendszerek

bemutatasa.

10. Kovetelmények:

a. A szorgalmi iddszakban: Az elGadasok legalabb 70%-an a részvétel kotelezd. A
szorgalmi idGszakban az 5. a 9. és a 14. héten zarthelyi dolgozat megirasa. (A zarthelyi
dolgozatok témaja az el6adasok anyaga.) Az alairas megszerzésének feltétele: a
zarthelyi dolgozatok legalabb elégséges szintii megirasa.

A targy félévkozi jeggyel zarul. A félévkozi jegy megallapitdsa: a harom zarthelyi
dolgozat 33,33%-33,33-33,33%-ban torténd beszamitasaval alakul Ki.

b. A vizsgaiddszakban: -.

c. A tantargyi kdvetelményeket tiltott eszkozzel teljesitd vagy azt megkisérld hallgatok
esetében az 1/2013. (I. 30.) szdmu dékani utasitas rendelkezései szerint kell eljarni.
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11.

12.

13.

14.

Potlasi lehetoségek:
A tantargybol a hallgato altal igénybe vehetd potlo zarthelyik szama nem lehet tobb, mint
kettd, melyekre a 14. héten és/vagy a p6tlasi héten biztositunk lehetdséget.

Konzultacios lehetoségek:
A konzultacidkat heti rendszerességgel a tanszéki hirdetétablan meghirdetett iddpontban
tartjuk.

Jegyzet, tankonyv, felhasznalhat6 irodalom:

R.D.Schraft, G.Schmierer: Serviceroboter Springer Vlg. 1998,

Workshop fiir OTS-Systeme in der Robotik, Fraunhofer IPA WorkshopF 112,
9.Dez.1994, Stuttgart. Herausgebert: R.D.Schraft,E.Westkamper,

Janocha(Ed.): Actuators H. Springer Berlin Heidelberg New York, 2004,
Segédanyagok: http://www.manuf.bme.hu

A honlapon az eldadéasvazlatok, a laboratoriumi gyakorlatokra valo felkésziilést segitd
anyagok ¢és a laborgyakorlat jegyzokonyvi lapok is megtalalhatok.

A tantargy elvégzéséhez sziikséges tanulmanyi munka:
Az eldadasokon és a laboratériumi gyakorlatokon kiviil 1 6/hét tanulés és gyakorlés.

15. A tantargy tematikajat kidolgozta:
Név: Beosztas: Tanszék, Int.:
Dr. Merksz Istvan egyetemi adjunktus Gyartastudomany és -technologia
Té6th Andrés tudomanyos munkatars Gyartastudomany és -technologia
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