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SZERSZAMGEPEK ES IPARI ROBOTOK
MACHINE TOOLS AND INDUSTRIAL ROBOTS
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2. A tantargy felelGse (személy és tanszék):

Név: Beosztas: Tanszék:

Dr. Németh Istvan egyetemi docens Gyartastudomany és -technologia

3. A tantargy el6addja:

Név: Beosztas: Tanszék:

Dr. Németh Istvan egyetemi docens Gyartastudomany és -technologia
Toth Andras tudoményos munkatéars | Gyartdstudomdny és -technolédgia
Piispoki Janos mesteroktatd Gyartastudomany és -technoldgia

4. A tantargy az alabbi témakorok ismeretére épit:
Gépgyartastechnoldgia, szerszamgépek, robottechnika.
5. Kotelezd/ajanlott el6tanulmanyi rend:

6. A tantargy célkitiizése:

A targy megismerteti a hallgatokat a korszer(i forgacsolo szerszamgépek és ipari robotok
részegységeivel, felépitésével, jellemzdivel, vizsgalataival, karbantartdsaval és alkalmazasi
teriileteivel. Evkozi tervezési feladat: egy forgacsold szerszamgép koncepcionélis tervezése
vagy egy szerszamggép-ipari robot egység (gyartdcella) rendszertervének elkészitése.

7. A tantargy részletes tematikaja:

Hét El6adas
1. Bevezeto. Szerszamgépek csoportositasa. Szerszamgépekkel szemben tamasztott
kovetelmények. Szerszamgépek szerkezeti elemei. Szerszamgépek és robotok
szerkezeti anyagai, szerkezeti analizise.

2-3. Szerszamgeépek és robotok hajtasainak épit6 elemei. Cstiszo, gordiilo és
hidrosztatikus vezetékek. A golyos orsos illetve gorgds orsds mozgatas elemei.
Hidrosztatikus orso. Fogaskerék-fogasléces hajtas. Linedris motorok. Forgd




mellékmozgas: fogaskerekes, csigahajtémiives, nyomatékmotoros.
Hulldmhajtomtivek.

Robotok épitd elemei, konstrukcidi, aktudtorok, megfogok, végberendezések.

Pneumatikus és hidraulikus hajtasok szerszamgépekben és robotalkalmazasokban.

Szerszamgépek féorsdi. Szij-, fogaskerekes, kozvetlen, beépitett hajtasu féorsok.
Gordiild, magneses, hidrosztatikus, aerosztatikus f6orsé csapagyazasok. Féorso
motorok. Szerszamrogzitések. Eszterga és maro f6orsok. Féorsok héfejlédése.

CNC esztergdk, esztergald kozpontok, esztergalo cellak: felépitési valtozatok,
szerszam és munkadarab ellatoé rendszerek. Fird-mar6 megmunkald kozpontok,
faré-mard cellak: felépitési valtozatok, szerszam és munkadarab ellato rendszerek.
Tobbfunkcids forgacsolé szerszamgépek. Atkonfiguralhat6 szerszamgépek és
robotok. Hibrid szerszdmgépek.

Parhuzamos kinematikdju szerszamgépek és ipari robotok. Konstrukcios
valtozatok, miiszaki és technoldgiai jellemzdk.

10.

Szerszamgépek pontossaga, hibaforrasai. Hibaterjedés. Szerszamgeépek pontossagi
vizsgalatai. Precizids szerszamgépek tervezésének alapelvei.

11-12. | Robotok programozdasi mddszerei. Robotprogramozasi nyelvek.

13.

Robotvizsgalatok.

14.

Szerszamgépek és robotok karbantartdsa: alapfogalmak; karbantartasi stratégiak —
korrektiv karbantartds, tervezett megel6zés, periodikus ellendrzés,

allapotfeliigyelet.

A tantermi gyakorlatok a tervezési feladat elkészitését segitik minta feladat megoldasok,
konzultaciok formajaban. A laborgyakorlatok témakorei: szerszamgépek koncepcionalis

tervezése, szerszamgépek végeselemes analizise, szerszamgép vizsgalatok, pneumatika,
robotprogramozas.

8. A tantargy oktatasanak modja:

2 6ra el6adas hetente, 2 6ra tantermi gyakorlat kéthetente, 2 6ra laborgyakorlat kéthetente.

9. Kovetelmények

a)

b)

A szorgalmi id6szakban: Az el6addsok 70%-4an, a laborgyakorlatok mindegyikén a
részvétel kotelezd. A jelenlét ellendrzése a TVSz-nek megfelelden torténik. A
laborgyakorlatokra megadott tananyagbol kell felkésziilni; a laborok kezdetén a
felkésziilést a laborvezetd ellendrzi. A félév soran egy tervezési feladatot kell két-
vagy haromfds csoportokban kidolgozni. A tervezési feladat beaddsanak hatarideje
a 14. oktatasi hét. A tervezési feladatok bevehetdk, ha a feladatokhoz ismertetett
kovetelményeket a hallgatok legalabb 40%-ban teljesitik. A tervezési feladatra
legalabb 12, legfeljebb 30 pont kaphatd, amely a vizsgajegybe beszamit. Az alairas
megszerzésének feltételei: a tervezési feladat elégséges szintli teljesitése (beadasa),
illetve valamennyi labor elvégzése.

A vizsgaid6szakban: A vizsgajegy megszerzésének feltétele az alairas megszerzése
és a vizsga legalabb 40%-o0s teljesitése. A vizsgajegy megallapitasanadl a tervezési
feladat és a vizsgateljesitmény 30%-70%-os stllyal szamit. A vizsga irasbeli és
szobeli részbdl 4ll. Az irasbeli vizsgan 40%-os teljesitmény alatt teljesit6 hallgatok
vizsgaeredménye elégtelen. 40% és a folott a vizsgaztatd az irdsbeli dolgozat és a




tervezési feladat alapjan megajanlott vizsgajegyet allapit meg. A megajanlott
vizsgajegy megallapitadsahoz maximum 100 pont szerezhetd az aldbbiak szerint.
Legalabb 12 és legfeljebb 30 pont szerezhetd a tervezési feladatbol, valamint
legalabb 28 és legfeljebb 70 pont szerezhetd az irdsbeli vizsgan. A megajanlott
vizsgajegy megallapitasa az alabbi ponthatarok szerint torténik:

40-55:  elégséges

56-70:  kozepes

71-85:  jo

86-100: jeles
Az eredmények alapjan a vizsgaztatd szobeli javitasi lehetdséget ajanlhat fel,
melynek soran egy elégtelen felelet elégtelen vizsgaeredményhez is vezethet.

c) Tantargyi kovetelményeket tiltott eszkozzel teljesiteni szandékozd hallgatok
szankcionaldsa: A tantargyi kovetelményeket tiltott eszkozzel vagy szabalytalanul
teljesiteni szandékozo hallgatdkkal szemben az 1/2013. (I. 30.) dékani utasitas
rendelkezéseinek alkalmazasaval kell eljarni.

10. Pétlasi lehetdségek

A TVSZ el6irasai szerint.

11. Konzultacios lehetdségek

A targy oktatdjaval el6zetesen egyeztetett idSpontban.
12. Jegyzet, tankonyv, felhasznalhat6 irodalom:

Koényv/tankonyv:

e L.N.Lopez de Lacalle, A. Lamikiz (Editors): Machine Tools for High Performance
Machining, Springer-Verlag London Limited, 2009, ISBN 978-1-84800-379-8

e Y. Altintas: Manufacturing Automation, Cambridge University Press, 2000, ISBN 0 521
65973 6

e H. Janocha: Actuators, Springer Berlin Heidelberg New York, 2004, ISBN 3-540-61564-4

¢ B. Siciliano, O. Khatib (Editors): Springer Handbook of Robotics, Springer-Verlag Berlin
Heidelberg, 2008, ISBN: 978-3-540-23957-4

e A.Birolini: Reliability Engineering: Theory and Practice (5th edition), Springer, 2007

Letolthetd segédanyagok: www.manuf.bme.hu

13. A tantargy elvégzéséhez sziikséges tanulmanyi munka:

A tantargyhoz tartozé tanulmanyi munkaido felosztasa a tandrak, tovabba a hazi feladatok

és a zarthelyik kozott (a felkésziilésre, ill. a kidolgozasra forditandd/elvarhato ido).
kontakt dra 56
félévkozi késziilés az orakra 8

felkésziilés zarthelyire

hazi feladat elkészitése 24
kijelolt irasos tananyag elsajatitasa 6
vizsgafelkésziilés 26
Osszesen 120

14. A tantargy tematikajat kidolgozta:

Név: Beosztas: Tanszék:
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Téth Andras tudomanyos munkatdrs | Gyartastudomany és -technologia



Piispoki Janos tanszéki mérnok Gyartastudomany és -technologia



